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前言
 ABLER演算法介紹
演算流程說明
資料與測試結果
結論與建議
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 洪等(2014、2015)以改良式ABLER法應用於台灣地區降
雨系統移速場外延估計
◦ 全域移速場合併多數主觀劃分次區域，獲得組合全域移速場。
◦ 能獲得系統整體移動趨勢及局部系統追蹤
◦ 主觀區域設定不恰當時，可能產生不合理的區域移速

本研究嘗試利用相鄰時間雷達觀測回波，研發改進現有的同質
資料的系統移速辨識技術，再配合QPE進行外延估計，期能建
立適合臺灣環境的降水外延估計算式。

方法相關研究：

颱風上研究：

 劉等(2014)以ABLER法應用於2013年蘇力颱風，結果分
析可得，此法在解析度高的資料下表現良好，方法明顯受
資料品質影響。
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 Advection-Based Lagrangian Eulerian 
Regression

 利用回歸方式，取得連續兩張影像之間的最佳空間
關係

 Shiiba算則搭配Lagrangian平移處理，使原本方法
能延伸至一個網格點外的位置，解決天氣系統移動
可能超過單位網格範圍的問題
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• 以ABLER及CV推求系統移速
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• 以ABLER及CV推求系統移速
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ABLER-QPF作業流程
• 以SemiLagrangian法與QPE進行ABLER-QPF
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 CV值用於推求系統移速Vf

 QPE值用於外延估計ABLER-QPF
 2015年5月19日22時00分至2015年5月24日21時50分10
分鐘一筆

 118˚E至123.5˚E與20˚N至27˚N之間的0.0125˚資料
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 L1+L2(固定1.0˚)去年度成果
 L1+L2(動態縮放)+L3
 L1+L2(固定1.0˚)+L3
 L1+L2(固定1.2˚)+L3
 CWB-QPF
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1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11
105yr-L2(v) 0.039 0.030 0.017 0.039 0.027 0.022 0.024 0.015 0.000 0.000 0.000
105yr-L2(1.0 0.038 0.031 0.018 0.043 0.028 0.024 0.027 0.022 0.000 0.000 0.000
105yr-L2(1.2) 0.037 0.028 0.016 0.039 0.024 0.022 0.028 0.021 0.000 0.000 0.000
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0.1 1 5 10 20 30 40 50 60 70 80
105yr-L2(v) 0.024 0.011 -0.003 0.025 0.040 0.020 0.003 0.000 0.000 0.000 0.000
105yr-L2(1.0 0.025 0.011 -0.004 0.025 0.039 0.022 0.003 0.000 0.000 0.000 0.000
105yr-L2(1.2) 0.023 0.010 -0.004 0.022 0.036 0.017 0.003 0.000 0.000 0.000 0.000
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0.1 1 5 10 20 30 40 50 60 70 80
105yr-L2(v) 0.021 0.003 -0.004 0.010 0.010 0.003 0.005 0.001 0.000 0.000 0.000
105yr-L2(1.0 0.021 0.003 -0.005 0.010 0.011 0.004 0.006 0.002 0.000 0.000 0.000
105yr-L2(1.2) 0.021 0.002 -0.004 0.008 0.008 0.001 0.003 0.001 0.000 0.000 0.000
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0.1 1 5 10 20 30 40 50 60 70 80
105yr-L2(v) 0.060 0.068 0.042 0.035 0.040 0.057 0.057 0.037 0.011 0.002 0.000
105yr-L2(1.0 0.059 0.068 0.042 0.034 0.040 0.055 0.055 0.034 0.012 0.002 0.000
105yr-L2(1.2) 0.060 0.068 0.042 0.035 0.041 0.057 0.057 0.037 0.011 0.002 0.000
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0.1 1 5 10 20 30 40 50 60 70 80
105yr-L2(v) 0.031 0.051 0.091 0.094 0.078 0.046 0.021 0.011 0.005 0.002 0.000
105yr-L2(1.0 0.031 0.049 0.087 0.092 0.075 0.045 0.021 0.011 0.005 0.002 0.000
105yr-L2(1.2) 0.030 0.049 0.087 0.092 0.077 0.046 0.022 0.010 0.005 0.002 0.000
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0.1 1 5 10 20 30 40 50 60 70 80
數列1 0.040 0.062 0.067 0.075 0.059 0.056 0.042 0.023 0.011 0.000 0.000
數列2 0.040 0.061 0.065 0.072 0.058 0.054 0.041 0.024 0.012 0.000 0.000
數列3 0.040 0.060 0.064 0.072 0.058 0.056 0.043 0.024 0.011 0.000 0.000
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 本研究中採用L1+L2(動態縮放)+L3、L1+L2(固定
1.0˚)+L3及L1+L2(固定1.2˚)+L3等三種配置方
式，其表現差異不大

 在北部事件中，本研究方法於10~50mm/hr範圍
的降雨門檻值設定下，於1小時引領時間的外延預
報中，TS及ETS皆約有0.02~0.04的進步。而在南
部事件中甚者可達約0.1的進步幅度

 相較於L1+L2(固定1.0˚)ROI設定，本年度加入強
回波範圍追蹤的L3 ROI層，具有明顯的改進效益

 對於本研究中三種L2 ROI設定+L3而言，進步幅度
相近
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 L2層ROI在適宜的大小下，是否自動縮放對於
TS/ETS的影響不大，在考慮計算效益下可選一適
宜固定的ROI，配合L3層設定進行計算

 ABLER-QPF法並無法推估回波/雷雨胞的生成或消
滅，未來建議可配合數值模式的特性，將模式預測
的回波/雷雨胞生成消滅，融入至ABLER-QPF中

 Semi-Lagrangian法推估ABLER-QPF係以網格空
間內插為基礎，在內插過程中，勢必造成與原始資
料來源相比之下數值的降低，就此而言，未來可引
進例如FMM(Frequency Matching Method)的技
術，將內插造成的數值降低進行補償
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